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(§3) Dispositif reducteur de Vitesse comportant des moyens d'accouplernent elastique. 

^7) Dispositif (14) reducteur de Vitesse de rotation, notam- 
ment pour un ensemble motoreducteur d'entraTnement en 
rotation alternee d'un essuie-glace, du type comportant un 
engrenage du type a roue (20), dont la roue dentee (20) est 
percee en son centre pour I e guidage en rotation d'un arbre 
de sortie (22), et du type comportant des moyens d'accou- 
plement en rotation de la roue f20) et de Tarbre de sortie 
(22) qui comportent un disque d accouplement (44) qui est 
lie en rotation a I'arbre de sortie (22) et qui s'etend en re- 
gard du corps de la roue (20), et qui comportent au moins 
un bloc deformable elastiquement (68a, 68b) relie au dis- 
que d'entralnement (44) et au corps de la roue (20), carac- 
terise en ce que le corps de la roue dentee (20) comporte 
une jupe annulaire cylindrique (28) et un fond (30) perce en 
son centre qui delimitent un logement cylindrique dans le- 
quel est agence le disque d'entraTnement (44), et en ce que 
le bloc amortisseur (68a, 68b) est agence dans le loge- 
ment. 
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La presente invention concerne un dispositif re- 
ducteur de vitesse de rotation. 

L» 1 invention concerne notamment un dispositif re- 
ducteur pour un ensemble motoreducteur d 1 entrainement en 
rotation alterne d'un essuie -glace de vehicule automobile. 

L 1 invention concerne plus particulierement un dis- 
positif reducteur du type comportant un engrenage du type 
a roue et vis sans fin dont la roue dentee est percee en 
son centre pour le guidage en rotation d'un arbre de sor- 
tie du dispositif et du type comportant des moyens d ! ac 
couplement en rotation de la roue et de 1 1 arbre de sortie 
qui comportent un disque d ' accouplement qui est lie en ro- 
tation a 1 1 arbre de sortie et qui s'etend en regard du 
corps de la roue, et qui comportent au moins un bloc de- 
formable elast iquement relie au disque d ' entrainement et 
au corps de la roue dentee . 

Un telle conception d'un dispositif reducteur de 
vitesse comportant des moyens elastiques d ' amortissement 
agences entre la roue dentee et 1 ' arbre moteur de sortie 
du dispositif est connue par exemple du document FR-A- 
2 . 678 . 033 . 

Ce type de dispositif reducteur de vitesse est no- 
tamment utilise lorsque le moteur electrique du motoreduc- 
teur est commande en inversion de son sens de rotation 
pour obtenir un balayage alterne des essuie-glaces entrai- 
nes en rotation par 1 1 arbre de sortie du dispositif reduc- 
teur de vitesse, et ceci afin d'eviter que les a-coups 
dans la transmission, resultant des inversions de sens de 
rotation, ne se transmettent a 1 'ensemble de transmission 
mecanique situe en aval de 1 ' arbre de sortie, ces a-coups 
etant generateurs de bruits et d 1 interferences parasites 
sur le balais d'essuyage qui nuisent a I'efficacite du ba- 
layage et au conforc d ' u t i 1 isat ion du vehicule equipe d'un 
tel disposi t i f . 
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Dans le document FR-A-2 . 678 . 033 , le disque d'en- 
trainement est eloigne axialement du corps de la roue den- 
tee et le bloc amort isseur est dispose axialement entre 
des faces planes en vis-a-vis du corps de la roue dentee 
5 et du disque d' amort issement . Selon cette conception, le 

bloc amortisseur, qui peut etre divise radialement en plu- 
sieurs blocs elementaires, travaille principalement en ci- 
saillement. Ce mode de travail du materiau elastomere 
n'est pas satisfaisant dans la mesure ou il aboutit rapi- 
10 dement a une deterioration du bloc amortisseur et dans la 

mesure ou il ne permet pas de controler de maniere precise 
et progressive les facultes de debattement angulaire rela- 
tif du disque d ' entrainement par rapport au corps de la 
roue dentee . 

15 La present e invention a pour but de proposer une 

nouvelle conception d'un dispositif reducteur de vitesse 
du type mentionne precedemment qui permet de remedier aux 
inconvenients inherents a la structure selon 1 1 etat de la 
technique, et qui permet notamment de ' f aire travailler le 

20 materiau deformable elast iquement qui constitute du bloc 

amortisseur, dans de meilleures conditions mecaniques. 

Dans ce but, 1 1 invention propose un dispositif re- 
ducteur de vitesse, caracterise en ce que le corps de la 
roue dentee comporte une jupe annulaire cylindrique et un 

25 fond perce en son centre qui delimitent un logement cylin- 

drique creux dans lequel est agence le disque d ' entraine- 
ment , et en ce que le bloc amortisseur est agence dans le 
logement . 

Selon d'autres caracterist iques de 1 ' invention : 
30 - le bloc amortisseur est agence entre la surface 

cylindrique peripherique convexe du disque d ' entrainement 
et la surface cylindrique interne concave de la jupe du 
corps de la roue ; 

le bloc amortisseur est un bloc en materiau 
35 elastomere de forme generale annulaire qui est fixe par 
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adherisation ou par collage a la surface cylindrique con- 
vexe du disque d'entrainement ; 

- le bloc amortisseur est emmanche legerement en 
force dans la jupe du corps de la roue en venant creer un 
contact entre le bloc de materiau elastomere et la surface 
interne de ladite jupe ; 

- la surface cylindrique concave de la jupe de la 
roue comporte une serie de doigts d'entrainement qui 
s'etendent radialement vers 1 * interieur et qui penetrent 
dans le bloc amortisseur ; 

- chaque doigt d'entrainement est une plaque d'en- 
trainement qui s'etend dans un plan contenant 1 1 axe de ro- 
tation de 1 ' arbre de sortie ; 

- chaque doigt d'entrainement penetre. radialement 
dans le bloc amortisseur seulement sur une partie de 
I'epaisseur radiale de ce dernier ; 

- le bloc amortisseur comporte un anneau rigide 
cylindrique de renfort ; 

- chaque doigt d'entrainement penetre radialement 
dans le bloc amortisseur jusqu'a la face peripherique cy- 
lindrique en vis-a-vis de 1 ' anneau de renfort ; 

- 1 ' anneau de renfort est noye dans le bloc en ma- 
teriau elastomere ; 

- le dispositif comporte des moyens de butee pour 
limiter le debattement angulaire relatif du disque d'en- 
trainement par rapport a la roue dentee ; 

- les moyens die butee comportent un doigt de butee 
qui fait saillie radialement vers 1 1 interieur depuis la 
surface cylindrique interne concave de la jupe de la roue 
et qui est regu avec jeu dans un logement de butee forme 
en vis-a-vis dans la surface cylindrique peripherique con- 
vexe du disque d'entrainement ; 

- les parois qui delimitent lateralement le loge- 
ment de butee sont recouvertes de materiau elastomere; 
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- la roue dentee est une piece moulee en matiere 
plastique. 

D'autres caracteristiques et avantages de 1' inven- 
tion apparaitront a la lecture de la description detaillee 
qui va suivre pour la comprehension de laquelle on se re- 
portera aux dessins annexes dans lesquels : 

- La figure 1 est une vue schematique en elevation 
d'un motoreducteur pour l'entrainement en rotation alter- 
nee d'un essuie -glace equipe d'un dispositif reducteur 
realise conf ormement aux enseignements de 1' invention et 
sur lequel le couvercle de fermeture est illustree avec 
arrachement partiel ; 

- la figure 2 est une vue en perpective eclatee 
illustrant les principaux composants des moyens d'accou- 
plement entre la roue dentee et 1 ' arbre de sortie ; 

- la figure 3 est une vue en elevation selon la 
fleche F3 de la figure 2 qui illustre les memes composants 
en position assemblee ; et 

- la figure 4 est une vue en section selon la li- 
gne 4-4 de la figure 3. 

On a represents sur la figure 1 un motoreducteur 
d 1 essuie-glace 10 qui est constitue pour l'essentiel par 
un moteur electrique 12 a inversion de son sens de rota- 
tion, et par un dispositif 14 reducteur de la vitesse de 
rotation. 

Le dispositif reducteur 14 est constitue pour 
l'essentiel par une vis sans fin 16 qui est entrainee en 
rotation par 1 ' arbre de sortie du moteur 12 et qui coopere 
avec les dents 18 agencees a la peripherie d'une roue de 
sortie dentee 20. 

La roue dentee 20 est elle-meme accouplee en rota- 
tion a un arbre de sortie 22 qui s'etend selon un axe sen- 
siblement perpendicul a i re a 1 ' axe de rotation du moteur 
electrique 12 . 
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L 1 ensemble du dispositif reducteur 14 constitue 
par la vis sans fin 16 et par la roue dentee 20 est agence 
dans un carter 24 qui est ferme par un couvercle visse 26 . 

On se reportera maintenant aux figures 2 a 4 pour 
la description detaillee des moyens d ' accouplement en ro- 
tation entre la roue dentee 20 et 1 1 arbre de sortie 22. 

Comme on peut le voir notamment sur la figure 2, 
le corps de la roue dentee 20 est constitue par une jupe 
annulaire cylindrique 28 et par un fond en forme de disque 
30 . 

La jupe 28 et le disque 30 sont realises en une 
seule piece moulee , par exemple en matiere plastique ou en 
materiau fritte, qui comporte aussi une bague centrale an- 
nulaire 32 pour le guidage en rotation de la portion d'ex- 
tremite lisse 34 de 1 ' arbre de sortie 22. 

La surface cylindrique concave interne 3 6 de la 
jupe 2 8 comporte une serie de doigts d'entrainement 3 8 qui 
font saillie radialement vers 1 ' interieur en direction de 
1 • axe geometrique de revolution X-X de la roue dentee 20. 

Chaque doigt d'entrainement 3 8 s 1 etend dans un 
plan radial contenant l'axe X-X qui, en position assem- 
blee, correspond egalement a l'axe de rotation de 1 ' arbre 
de sortie 22. 

Le corps de la roue dentee 20 comporte egalement 
un dbigt de butee 4 0 de forme generale t riangulaire , rea- 
lise venu de moulage avec le corps de la roue dentee, et 
qui est delimite lateralement par deux faces laterales op- 
posees 42 qui s ' etendent egalement sensiblement dans des 
plans passant par l'axe X-X. 

Le dispositif comporte egalement un disque d'en- 
trainement 44, qui peut etre realise par exemple en ma- 
tiere plastique, en materiau fritte ou en metal et qui, en . 
position assemblee, est regu a 1 ' interieur du logement de* 
limice par la jupe 28 et par- ie fond 30 du corps de la 
roue dentee - 
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A cet effet, le disque 44 presente un diametre ex- 
terieur, delimite par la surface annulaire peripherique 
concave 46a, qui est nettement inferieur au diametre du 
cylindre forme par les bords d ' extremities radiales inter- 
nes 3 9 des doigts d'entrainement 38. 

De meme, l'epaisseur axiale du disque d'entraine- 
ment 44 est legerement inferieure a l'epaisseur axiale de 
la jupe 28 de la roue dentee 20. 

La face plane 46b du disque d'entrainement 44 com- 
porte un renflement central 4 8 qui correspond a un evide- 
ment complementaire 50 forme en vis-a-vis dans la face 
plane opposee 52 qui regoit la bague de guidage 32, comme 
mieux visible sur la figure 4. 

Dans l'exemple de realisation propose, un pergage 
cannele 54 est forme dans le renflement 48 et il est prevu 
pour recevoir une portion cannelee complementaire 56 de 
1 ' arbre de sortie 22 de maniere, en position assemblee, a 
lier en rotation 1 1 arbre de sortie 22 et le disque d'en- 
trainement 44 . 

Bien entendu, on pourra utiliser tout autre moyen 
connu pour lier en rotation 1 1 arbre de sortie 22 et le 
disque d'entrainement 44. 

La peripherie du disque d'entrainement 44 comporte 
un logement de butee 58 de forme generale triangulaire qui 
est delimite lateralement par des faces de butee 60, les 
dimensions du logement de butee 58 etant, comme on peut le 
voir sur la figure 3, superieures a celles du doigt de bu- 
tee 40 de maniere a ce qu'il existe un jeu entre les faces 
de butee 60 du logement de butee 58 et les faces 42 du 
doigt de butee 40. 

Le dispositif comporte enfin un anneau fendu de 
renf ort 6 2 . 

Comme le disque d'entrainement 44, 1 1 anneau de 
renfort 62 est une pi'ece de forme annulaire cylindrique 
dont l'epaisseur axiale esc telle qu'il est regu dans le' 
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logement interieur delimite par la jupe 28 et le fond 30 
de la roue dentee 20. 

Get anneau 62 est, dans 1 1 exemple de realisation 
propose, une piece metallique. 

L'epaisseur radiale de 1 1 anneau de renfort 62 est 
reduite de maniere qu'il subsiste un espace s ' etendant ra- 
dialement entre sa surface peripherique cylindrique con- 
vexe 64 et la surface en vis-a-vis 36 de la jupe 28 d'une 
part, et entre sa surface cylindrique concave 66 et la 
surface convexe en vis-a-vis 46a du disque d ' entraxnemer * 
44, d' autre part. 

Conformement a 1* invention, un bloc amortisseur 
68a, 68b en materiau elastomere surmoule assure la liaison 
en rotation entre le disque d ' entrainement 44 et la roue 
dentee 20. 

Comme on peut le voir sur la figure 3, en position 
assemblee, le diametre exterieur de 1 1 anneau de renfort 62 
est tel que les bords d ' extremites radiales internes 39 
des doigts d ' entrainement 38 sont sensiblement en contact 
avec la surface cylindrique exterieure convexe 64 de l 1 an- 
neau de renfort 62 . 

Le materiau elastomere constitutif du bloc amor- 
tisseur 68b est fixe par adherisation a la surface 46a a_ 
disque d • entrainement 44, ainsi qu ' a la surface 66 de 
1 ' anneau de renfort 62. Le materiau elastomere constitutif 
du bloc 68a est egalement fixe par adherisation a la sur- 
face 64 de 1 1 anneau de renfort 62. 

Ainsi, 1 ' ensemble des pieces constitue par le dis- 
que d ■ entrainement 44, les blocs amortisseurs 68a, 68b et 
1' anneau de renfort 62, qui est egalement noye dans le ma- 
teriau elastomere lors ' de 1 'operation de surmoulage de ce 
dernier, forme un ensemble d'un seul tenant qui est emman- 
che legerement en force dans la jupe 28 de maniere a creer 
un contact entre le bloc de materiau elastomere 68a et la 
surface interne 3d de la jupe 28. 
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Dans la position assemblee illustree aux figures 3 
et 4, les trois principaux composants 20, 22 et 44 sont 
lies en rotation avec une faculte de debattement angulaire 
relatif de 1 ' arbre de sortie 22 par rapport a la roue den- 
tee 20, par 1 ' intermediaire du bloc amortisseur en mate- 
riau elastomere 68a, 68b. 

Le fonctionnement des moyens d ' accouplement defor- 
mables elast iquement est le suivant . 

Dans la plage d'a-coups de couple pour laquelle le 
dispositif est normalement prevu pour fonctionner, notam- 
ment lors des phases d' inversion du sens de rotation du 
moteur electrique 12, la bande de materiau elastomere 68b 
situee entre 1 1 anneau de renfort 62 et le disque d'entrai- 
nement 44 se deforme, part iellement en cisaillement , et 
autorise un debattement angulaire du disque d ' entrainement 
44 par rapport a la roue dentee 20. Les portions du bloc 
en materiau elastomere 68a, regues entre les doigts d ! en- 
trainement 38, servent quant a elles a transmettre le mou- 
vement d 1 entrainement a la roue 20. 

En cas d'a-coups de couple plus important que ce- 
lui prevu en fonctionnement normal, par exemple lorsque le 
bras de 1 ' essuie-glace subit des efforts mecaniques ne 
provenant pas du motoreducteur , la bande de materiau elas- 
tomere 6 8b se deforme davantage de maniere a autoriser un 
debattement angulaire plus important du disque d' entraine- 
ment 44 par rapport a la roue dentee 20. 

Dans ce cas, le debattement angulaire est toute- 
fois limite par 1 ' interference du doigt de butee 40 avec 
les faces en vis-a-vis 60 du logement de butee 58, tout 
choc bruyant etant supprime du fait de la presence de la- 
melles de materiau elastomere 70 qui recouvrent les surfa- 
ces ' laterales de butee 60 et qui sont realisees venues de 
matiere lors du surmoulage du bloc amortisseur 68b. Ces 
lamelles 70 viennent en effet buter sur les surfaces late- 
rales 42 du doigc de bu nee 40 et se deforment en compres- 
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sion pour amort ir le choc cree par un a- coup de couple ex- 
cessif . 

Ainsi, 1 ' invention propose des moyens d'amortisse- 
ment de structure part iculierement compacte, qui n'augmen- 
tent pas l'epaisseur axiale globale de la roue dentee 20 
et dont le materiau elastomere fonctionne dans de tres 
bonnes conditions mecaniques, celui-ci etant tenu latera- 
lement, lors de ces deformations, par les parois cylindri- 
ques en vis-a-vis de maniere a eviter tout phenomene d ' en- 
dommagement du materiau resultant d'un etirement trop ir~ : 
portant de celui-ci. 

Li' invention n'est pas limitee au mode de realisa- 
tion qui vient d'etre decrit . 

11 est bien entendu possible d ' inverser la posi- 
tion des doigts d'entrainement 3 8 et du doigt de butee 4 0 
en agen^ant ces elements sur le disque d'entrainement 44. 

Par ailleurs, lorsque les couples a transmettre 
sont relativement faibles, il n'est pas necessaire de pre- 
voir un anneau de renfort 6 2 dans le bloc en materiau 
elastomere 68a, 68b. 

La face exterieure de la roue dentee 20 qui est 
visible' sur la figure 1 peut, selon une conception connue, 
comporter des pistes magnetiques ou metalliques (non re 
presentees) pour cooperer respect ivement avec des capteurs 
ou des frotteurs pour la commande en rotation du motore- 
ducteur, et notamment pour la commande de 1 1 inversion du 
sens de rotation du moteur electrique 12. 
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REVINDICATIONS 

1. Dispositif (14) reducteur de vitesse de rota- 
tion, notamment pour un ensemble motoreducteur d'entraine- 
ment en rotation alternee d'un essuie-glace de vehicule 
automobile, du type comportant un engrenage dont une roue 
dentee (20) est percee en son centre pour le guidage en 
rotation d'un arbre de sortie (22) du dispositif, et du 
type comportant des moyens d'accouplement en rotation de 
la roue (20) et de 1 1 arbre de sortie (22) qui comportent 
un disque d 1 accouplement (44) qui est lie en rotation a 
1 1 arbre de sortie (22) et .qui s'etend en regard du corps 
de la roue (20), et qui comportent au moins un bloc defor- 
mable elast iquement (68a, 68b) relie au disque d'entraine- 
ment (44) et au corps de la roue (20) , caracterise en ce 
que le corps de la roue dentee (20) comporte une jupe an- 
nulaire cylindrique (28) et un fond (30) perce en son cen- 
tre qui delimitent un logement cylindrique creux dans le- 
quel est agence le disque d 1 entrainement (44), et en ce 
que le bloc amortisseur (68a, 68b) est agence dans le lo- 
gement . 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracteri- 
se en ce que le bloc amortisseur (68a, 68b) est agence en- 
tre la surface cylindrique peripherique convexe (46a) du 
disque d ' entrainement (44) et la surface cylindrique in- 
terne concave (36) de la jupe (28) du corps de la roue 
(20) . 

3. Dispositif selon la revendication 2, caracteri- 
se en ce que le bloc amortisseur (68a, 68b) est un bloc en 
materiau elastomere de forme generale annulaire qui est 
fixe par adherisation ou par collage a la surface cylin- 
driques convexe (46a) du disque d'entrainement (44). 

4. Dispositif selon 1 ' une des revendicat ions 2 ou 
3, caracterise en ce que le bloc amortisseur (68a, 68b) 
est ernrnanche lege re menu, en force dans la jupe (28) du 



2721668 



ll 

corps de la roue (20) en venant creer un contact entre le 
bloc de materiau elastomere (68a) et la surface interne 
(36) de ladite jupe (28) . 

5. Dispositif selon la revendicat ion 4, caracteri- 
se en ce que la surface cylindrique concave (36) de la 
jupe (28) de la roue (20) comporte une serie de doigts 
d 1 entrainement (38) qui s ' etendent radialement vers 1 1 in- 
terieur et qui penetrent . dans le bloc amortisseur (68a, 
68b) : 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterj - 
se en ce que chague doigt d ' entrainement est une plaque 
d 1 entrainement (3 8) qui s'etend dans un plan contenant 
l'axe de rotation (X-X) de 1 ' arbre de sortie (22). 

7. Dispositif selon 1 1 une des revendications 5 ou 
6, caracterise. en ce que chaque doigt d ' entrainement (38) 
penetre radialement dans le bloc amortisseur (68a, 68b) 
seulement sur une partie de l'epaisseur radiale de ce der- 
nier. 

8. Dispositif selon 1 ' une quelconque des revendi- 
cations precedentes, caracterise en ce que le bloc amor- 
tisseur (68a, 68b) comporte un anneau rigide cylindrique 
de renfort (62) . 

9. Dispositif selon la revendication 8 prise e_ 
combinaison avec la revendication 7, caracterise en ce que 
chaque doigt d ' entrainement (3 8) penetre radialement dans 
le bloc amortisseur (68a) jusqu'a la face peripherique cy- 
lindrique en vis-a-vis (64) de 1 1 anneau de renfort (62). 

10. Dispositif selon 1 1 une des revendications 8 ou 
9 prise en combinaison avec 1 1 une quelconque des revendi- 
cations 3 a 7, caracterise en ce que 1 ' anneau de renfort 
(62) est noye dans le bloc en materiau elastomere (68a, 
68b) . 

11. Dispositif selon I'une quelconque des revendi- 
cations precedentes, caracterise en ce qu'il comporte des 
moyens de butee- pour limiter 1 -= debattement angulaire re- 
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latif du disque d'entrainement (44) par rapport a la roue 
dentee (20) . 

12. Dispositif selon la revendicat ion 11, caracte- 
rise en ce que les moyens de butee comportent un doigt de 
butee (40) qui fait saillie radialement vers 1 1 interieur 
depuis la surface cylindrique interne concave (36) de la 
jupe (28) de la roue (20) et qui est regu avec jeu dans un 
logement de butee (58) forme en vis-a-vis dans la surface 
cylindrique peripherique convexe (46a) du disque d'entrai- 
nement (44).. 

13. Dispositif selon la revendicat ion 12 prise en 
combinaison avec la revendicat ion 3, caracterise en ce que 
les parois (60) qui delimitent lateralement le logement de 
butee (58) sont recouvertes de materiau elastomere (70) . 

14. Dispositif selon l'une quelconque des revendi- 
cat ions precedentes, caracterise en ce que la roue dentee 
(20) est une piece moulee en matiere plastique. 
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